Tabela doboru przekaznikow

&) DOBRY CZAS czasowych MTR17

MTR17-B07-U240-
MTR17-TTQ-U240-...
MTR17-TTR-U240-...
MTR17-TTS-U240-...
MTR17-TTT-U240-...
MTR17-TTU-U240-...
MTR17-TXY-U240-...
MTR17-TTZ-U240-...
MTR17-TAB-U240-116
MTR17-TCD-U240-116
MTR17-BA-U240-116
MTR17-TTP-U240-
MTR17-C07-U240-...

Zasilanie 12...240V AC/DC

TA — opdinione zadziatanie

TB — odmierzanie czasu zadziatania

TC — praca cykliczna rozpoczynajaca sie od przerwy

TD — praca cykliczna rozpoczynajaca sie od zadziatania I ° .

TE — op6Znione odpadanie bez przedtuzania wyzwalana zboczem opadajacym .

TF — opdznione odpadanie z przedtuzaniem wyzwalana
zboczem opadajgcym

TG — generacja impulsu bez przedtuzania wyzwalana
zboczem narastajgcym

TH — generacja impulsu z przedtuzaniem wyzwalana zboczem narastajgcym °

Tl — generacja impulsu bez przedtuzania wyzw. zboczem opadajacym °

TJ — opdznione zataczenie i wytgczenie °

TL — praca bistabilna z funkcja opdZnionego wyfaczenia .

TM — generacja impulsu wyzw. zmiang stanu °

TN — odmierzanie przerwy bez przedtuzania wyzwalana
zboczem narastajgcym
TO — odmierzanie przerwy z przedtuzaniem wyzwalana
zboczem narastajacym

TQ - opdznione zatgczenie i wytaczenie °

TR — cykl pracy i przerwy wyzw. zboczem opadajacym .

TS — opdzniona generacja impulsu wyzwalana zboczem narastajgcym °

TT — generacja impulsu wyzw. zmiang stanu °

TU — nadzér obecnosci impulséw °

TV — opdznione zatgczenie i odmierzanie czasu zadziatania .
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TW — odmierzanie cyklu pracy i przerwy I °
TX —asymetryczna praca cykliczna rozpoczynajaca sie od zadziatania °
TY — asymetryczna praca cykliczna rozpoczynajgca sie od przerwy °
TZ — rozruch gwiazda-tréjkat .
BA — praca bistabilna @ I ° .
TP — opdzniona generacja impulsu wyzwalana statym poziomem na styku S
TAS — opdznione zadziatanie z funkcjg zatrzymania .
TBS — odmierzanie czasu zadziatanie z funkcja zatrzymania .
TCS — praca cykliczna z funkcja zatrzymania rozpoczynajgca sie od przerwy I °
TDS — praca cykliczna z funkcjg zatrzymania rozpoczynajaca sie od zadziatania .
TAR — opdznione zadziatanie z funkcjg reset .
TBR — odmierzanie czasu zadziatania z funkcja reset °
TCR — praca cykliczna z funkcja reset rozpoczynajaca sie od przerwy °
Szeroko$¢ [mm] 17,5 17,5 175 17,5 175 17,5 17,5 175 17,5 17,5 175 17,5 17,5 17,5 17,5
Szyna DIN I . . . . . . . . . . . . . .
llo$¢ zakresow czasowych 7 7 7 7 7 7 7 7 7 7 7 7 - 7
llos¢ funkcji czasowych 8 7 1 1 1 1 1 2 2 1 2 2 1 7
© Podane wartosci oznaczajg maksymalny prad taczeniowy danej pary stykdw. Ze wzgledu na wydzielanie
ciepta, sumaryczny prad ciggty wszystkich stykdéw przekaznika jest ograniczony do 12A.
® Nietypowe funkcje logiczne dostepne na zyczenie. Prosimy o kontakt z dziatem handlowym.
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Opdinione zadziatanie (TA) - po zataczeniu napiecia zasilajacego U przekaznik wykonawczy R jest w stanie wytaczenia i rozpoczyna sie odliczanie nastawionego
czasu T. Po uptywie czasu T przekaznik R zostaje na state zataczony. Rozpoczecie kolejnego cyklu pracy mozliwe jest po wytgczeniu i ponownym podaniu napiecia
zasilajacego.

Odmierzanie czasu zadziatania (TB) - po zatgczeniu zasilania U przekaznik wykonawczy R zostaje zatgczony i pozostaje w tym stanie przez czas T. Po uptywie
czasu T przekaznik R zostaje na state wytgczony. Rozpoczecie kolejnego cyklu pracy mozliwe jest po wytaczeniu i ponownym podaniu napigcia zasilajgcego.

Praca cykliczna rozpoczynajaca sie od przerwy (TC) - po podaniu napiecia zasilajgcego U przekaznik wykonawczy R jest naprzemiennie zataczany i wytaczany na
czas T. Rozpoczecie pracy zaczyna sie od stanu wytaczonego.

Praca cykliczna rozpoczynajaca sie od zadziatania (TD) - po podaniu napigcia zasilajgcego U przekaznik wykonawczy R jest naprzemiennie zatgczany i wytaczany
na czas T. Rozpoczecie pracy zaczyna sie od stanu zatgczonego.

Opédinione odpadanie bez przedtuzania wyzwalane zboczem opadajacym na styku S (TE) - po podaniu stanu wysokiego na wejscie sterujace S przekaznik
wykonawczy R zostaje zataczony. Ujemne zbocze na styku S rozpoczyna odmierzania czasu T, po ktérym przekaznik R zostaje wytgczony. W trakcie odmierzania
czasu T uktad nie reaguje na ewentualne impulsy na styku S.

Opédinione odpadanie z przedtuzaniem wyzwalane zboczem opadajagcym na styku S (TF) - po podaniu stanu wysokiego na wejscie sterujace S przekaznik
wykonawczy R zostaje zataczony. Ujemne zbocze na styku S rozpoczyna odmierzania czasu T, po ktérym przekaznik R zostaje wytgczony. W trakcie odmierzania
czasu T podanie stanu wysokiego na styk S powoduje skasowanie licznika czasu i oczekiwanie na kolejne zbocze opadajace.

Generacja impulsu bez przedtuzania wyzwalana zboczem narastajagcym na styku S (TG) - w momencie wystgpienia narastajgcego zbocza na styku S przekaznik
wykonawczy R zostaje zatgczony na czas T. W trakcie odmierzania czasu przekaznik nie reaguje na ewentualne impulsy na styku S.
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Generacja impulsu z przedtuzaniem wyzwalana zboczem narastajacym na styku S (TH) - w momencie wystgpienia narastajacego zbocza na styku S przekaznik
wykonawczy R zostaje zataczony na czas T. Ewentualne zbocze narastajgce na styku S podane w trakcie odmierzania czasu powoduje rozpoczecie odliczania
czasu T od poczatku.

Generacja impulsu bez przedtuzania wyzwalana zboczem opadajacym na styku S (TI) - w momencie wystgpienia opadajacego zbocza na styku S przekaznik
wykonawczy R zostaje zatgczony na nastawiony czas T. W trakcie odmierzania czasu przekaznik nie reaguje na ewentualne impulsy na styku S.

Opéinione zataczenie i wytaczenie sterowane stykiem S (TJ) — podanie stanu wysokiego na styk S spowoduje zataczenie przekaznika wykonawczego R po
uptywie czasu T. Po dezaktywacji styku sterujacego, przekaznik R wytaczy sie po czasie T. Podanie impulsu sterujacego krétszego od T spowoduje zataczenie
przekaznika R na czas T z opdznieniem T.

Praca bistabilna sterowana zestykiem S z funkcjg op6znionego wytaczenia (TL) - kazde zbocze narastajgce wystepujgce na styku S powoduje zmiane stanu
przekaznika R na przeciwny. Jezeli przekaznik R zostanie pozostawiony w stanie zataczenia, nastapi jego automatyczne wytgczenie po uptywie czasu T.

Generacja impulsu wyzwalana zmiang stanu na styku S (TM) - po podaniu napiecia zasilajgcego przekaznik R pozostaje w stanie wytgczenia. Kazda zmiana stanu
na styku S powoduje zataczenie przekaznika R na czas T. Jezeli impuls sterujacy bedzie krétszy od T, przekaznik R zataczy sie na czas 2T.

Odmierzanie czasu przerwy bez przedtuzania wyzwalane zboczem narastajgcym na styku S (TN) - po podaniu napiecia zasilajgcego przekaznik R pozostaje w
stanie wytaczenia. Dodatnie zbocze na styku S powoduje wytgczenie przekaznik R i rozpoczecie odmierzanie czasu T, po ktérym przekaznik R zostaje zataczony.
W trakcie odmierzania czasu uktad nie reaguje na ewentualne impulsy na styku S.

Odmierzanie czasu przerwy z przedtuzaniem wyzwalane zboczem narastajagcym na styku S (TO) - po podaniu napigcia zasilajgcego przekaznik R pozostaje w
stanie wytaczenia. Dodatnie zbocze na styku S rozpoczyna odmierzanie czasu T, po ktérym przekaznik R zostaje zataczony. W trakcie odmierzania czasu kazde
dodatnie zbocze na styku S powoduje rozpoczecie odmierzania czasu od poczatku.
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Opéinione zataczenie i wytgczenie wyzwalane stykiem S (TQ) - po podaniu stanu wysokiego na styk S rozpoczyna sie odmierzanie czasu T1, po uptywie ktérego
przekaznik wykonawczy zostaje zatgczony. Odtaczenie zasilania od styku S spowoduje wytgczenie przekaznika R po czasie T2. Podanie na styk S impulsu
krétszego od czasu T1 nie spowoduje zmiany stanu przekaznika R.

Odmierzanie cyklu pracy i przerwy wyzwalane zboczem opadajacym styku S (TR) - podanie stanu wysokiego na styk S spowoduje zataczenie przekaznika
wykonawczego R. Zbocze opadajgce na styku S rozpoczyna odmierzanie czasu T1, podczas ktérego przekaznik R pozostaje zataczony, a nastepnie wytaczony na
czas T2. Ponowne rozpoczecie cyklu mozliwe jest poprzez podanie stanu wysokiego na S po zakoriczeniu odmierzania czasu T2.

Opédiniona generacja impulsu wyzwalana zboczem narastajagcym styku S (TS) - kazde zbocze dodatnie na styku S rozpoczyna odmierzanie czasu T1, po uptywie
ktérego przekaznik wykonawczy R zostanie zatgczony na czas T2. W trakcie odmierzania czasu uktad nie reaguje na ewentualne impulsy na styku S.

Generacja impulséw wyzwalana zmiang stanu na styku S (TT) - zbocze narastajace na styku S powoduje zataczenie przekaznika wykonawczego R na czas T1,
natomiast opadajace na czas T2. Jezeli impuls na styku S bedzie krétszy od T1, przekaznik R zostanie zataczony na czas T1+T2.

ﬁkrzkrzl <Tzlﬁl

t

Nadzér kolejnosci impulséw (TU) - po podaniu nap. zasilajacego przekaznik wykonawczy pozostaje zat. i rozpoczyna sie odmierzanie czasu T1, podczas ktérego
impulsy S sg ignorowane. Po zakoriczeniu odmierzania czasu T1, rozpoczyna sie odliczanie czasu T2, po ktérym przekaznik R moze zosta¢ wytgczony. Kazde
zbocze opadajgce na styku S powoduje zerowanie licznika czasu T2, co pozwala unikng¢ wytgczenia przekaznika. Po wyt. uktadu rozpoczecie nowego cyklu
mozliwe jest jedynie po wyt. i ponownym podaniu napiecia.

MTR17-3105v2.0 5



Tabela doboru przekaznikow

€s)) DOBRY CZAS czasowych MTR17

. Opdinione zataczenie i odmierzanie czasu zadziatania (TV) - po podaniu zasilania przekaznik wykonawczy R pozostaje wytaczony i rozpoczyna sie odmierzanie
czasu T1. Po zakoniczeniu odmierzania czasu T1 przekaznik R zostaje zatgczony na czas T2. Rozpoczecie nowego cyklu pracy mozliwe jest jedynie po odtgczeniu i
ponownym podaniu napiecia zasilajgcego.

Odmierzanie pojedynczego cyklu pracy i przerwy (TW) - po podaniu zasilania przekaznik wykonawczy R zostaje zataczony i rozpoczyna sie odmierzanie czasu T1.
Po zakoriczeniu odmierzania czasu T1 przekaznik R wytacza sie na czas 72, po uptywie ktérego zatacza sie na state. Rozpoczecie nowego cyklu pracy mozliwe jest
jedynie po odfaczeniu i ponownym podaniu napiecia zasilajacego.

Asymetryczna praca cykliczna rozpoczynajaca sie od zadziatania (TX) - po podaniu zasilania przekaznik wykonawczy R cyklicznie zatacza sie na czas T1 oraz
wytgcza na czas T2. Uktad rozpoczyna prace od zataczenia.

Asymetryczna praca cykliczna rozpoczynajaca sie od przerwy (TY) - po podaniu zasilania przekaznik wykonawczy R cyklicznie wytacza sie na czas T1 oraz zatacza
na czas T2. Uktad rozpoczyna prace od stanu wytgczenia.

Przekaznik rozruchowy gwiazda-tréjkat (TZ) - po podaniu napiecia zasilajgcego nastepuje zataczenie przekaznika gwiazdy na czas T1. Nastepnie rozpoczyna sie
odmierzanie czasu T2, w trakcie ktérego oba przekazniki wykonawcze pozostajg w stanie wytaczenia. Po uptywie czasu T2 przekaznik trojkata zostaje zatgczony
na state. Rozpoczecie kolejnego cyklu mozliwe jest po wytaczeniu i ponownym podaniu napiecia zasilajacego.
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Praca bistabilna sterowana zestykiem S (BA) - kazde zbocze narastajgce na styku S powoduje zmiane stanu przekaznika wykonawczego na przeciwny. Po
zatgczeniu zasilania przekaznik R pozostaje w stanie wytaczenia.

~

Opdzniona generacja impulsu wyzwalana stabilnym poziomem na styku S (TP) - kazde zbocze dodatnie na styku S rozpoczyna odmierzanie czasu T1, po
uptywie ktdérego przekaznik wykonawczy R zostanie zatgczony na czas T2. W trakcie odmierzania czasu T1 styk S musi by¢ aktywny, w przeciwnym razie cykl
pracy zostanie przerwany.

Opdznione zadziatanie z funkcjg zatrzymania (TAS) - po zataczeniu napiecia zasilajacego U przekaznik wykonawczy R jest w stanie wytgczenia i rozpoczyna sie
odliczanie nastawionego czasu T. Po uptywie czasu T przekaznik zostaje na state zataczony. Aktywacja styku S w trakcie odmierzania czasu powoduje jego
zatrzymanie i dalszg kontynuacje po powrocie styku S do stanu 0.

TAS s

»
»

Odmierzanie czasu zadziatanie z funkcjg zatrzymania (TBS) - po zataczeniu napiecia zasilajgcego U przekaznik wykonawczy R jest zatgczony i rozpoczyna sie
odliczanie nastawionego czasu T. Po uptywie czasu T przekaznik zostaje na state wytaczony. Aktywacja styku S w trakcie odmierzania czasu powoduje jego

zatrzymanie i dalszg kontynuacje po powrocie styku S do stanu 0.

TBS s |
]

»
»

Praca cykliczna z funkcja zatrzymania rozpoczynajaca sie od przerwy (TCS) - po podaniu napiecia zasilajacego U przekaznik wykonawczy R jest naprzemiennie
zataczany i wytaczany na czas T. Rozpoczecie pracy zaczyna sie od stanu wytaczonego. Aktywacja styku S w dowolnym momencie powoduje zatrzymanie cyklu.

o Wznowienie pracy od miejsca zatrzymania nastepuje po powrocie styku S do stanu 0.

I [ [ [
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A
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»
>

Praca cykliczna z funkcjg zatrzymania rozpoczynajaca sie od zadziatania (TDS) - po podaniu napiecia zasilajgcego U przekaznik wykonawczy R jest
naprzemiennie zataczany i wytaczany na czas T. Rozpoczecie pracy zaczyna sie od stanu zatgczonego. Aktywacja styku S w dowolnym momencie powoduje

R o T zatrzymanie cyklu. Wznowienie pracy od miejsca zatrzymania nastepuje po powrocie styku S do stanu 0.
I I I } I I
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4 Opodznione zadziatanie z funkcja reset (TAR) - po zataczeniu napigcia zasilajgcego U przekaznik wykonawczy R jest w stanie wytaczenia i rozpoczyna sie
u — —— odliczanie nastawionego czasu T. Po uptywie czasu T przekaznik zostaje na state zatgczony. Aktywacja styku S w trakcie odmierzania czasu powoduje zatrzymanie
—r ol e o ! cyklu bez zmiany stanu przekaznika R. Powrét styku S do stanu 0 powoduje reset i rozpoczecie nowego cyklu.
S | | 1 i
— =,
R T 1 1 f_li : T 1 ] ﬂ
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Odmierzanie czasu zadziatania z funkcja reset (TBR) - po zataczeniu napiecia zasilajgcego U przekaznik wykonawczy R jest w stanie zatgczenia i rozpoczyna sie
. odliczanie nastawionego czasu T. Po uptywie czasu T przekaznik zostaje na state wytaczony. Aktywacja styku S w trakcie odmierzania czasu powoduje
zatrzymanie cyklu bez zmiany stanu przekaznika R. Powrét styku S do stanu 0 powoduje reset i rozpoczecie nowego cyklu.

Praca cykliczna z funkcja reset rozpoczynajaca sie od przerwy (TCR) - po podaniu napiecia zasilajgcego U przekaznik wykonawczy R jest naprzemiennie
zatgczany i wytaczany na czas T. Rozpoczecie pracy zaczyna sie od stanu wytgczonego. Aktywacja styku S w dowolnym momencie powoduje zatrzymanie cyklu
bez zmiany stanu przekaznika R. Powrdt styku S do stanu O powoduje reset i rozpoczecie nowego cyklu.

Dobry Czas Sp. z 0.0. 51-315 Wroctaw ul. Mitostowska 7/6
@ +48 717299590

< marketing@dobry-czas.pl
NIP: 895 196 15 13 www.dobry-czas.pl
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