Podwadjny programowalny przekaznik czasowy

) DOBRY CZAS

MTR17-TPD-U240-205

=  Podwadjny programowalny przekaznik czasowy
= Dwa niezalezne programy uzytkownika

=  Mozliwos¢ realizacji dowolnej funkcji czasowej
=  Programowanie poprzez kabel USB

= 8 blokéw czasowych dla kazdego z programéw
*  Uniwersalne napiecie zasilajgce 12-240V AC/DC
= Montaz na szynie DIN 35mm

=  Obudowa modutowa 17,5mm

= Do zastosowan w instalacjach niskiego napiecia
= Zgodny z normg PN-EN 61812-1

g

Opis
Podwajny programowalny przekaznik
czasowy przeznaczony jest do zastosowan w

Dane techniczne

Obwéd wyjsciowy

llos¢ i rodzaj zestykow 2 x 1Z — zwierny NO

Znamionowe/maksymalne napiecie stykow V AC 250/400 Uki,ada(:h aut.omatykl : Sterowam,a'
Znamionowy prad taczeniowy w kategorii ~ AC1 A/V AC 5/250 Uniwersalny zasilacz pozwala na podtaczenie
DC1  A/V.DC 5/24 uktadu do dowolnego Zrédta zasilania AC lub
Maksymalna moc taczeniowa w kategorii AC1 VA 1250 DC o napieciu od 12 do 240V. Posiada
Rezystancja zestykow mQ <100 mozliwos¢ zdefiniowania dwdch niezaleznych,
Maksymalne obciazenie ciagte © A 10 dziatajacych réwnolegle programow
Obwaéd wejsciowy czasowych. Kazdy program wyposazony jest w
Znamionowe napigcie zasilania U, y 12..240 8 niezaleznie konfigurowalnych  blokéw
AC/DC (AC:50-60Hz) czasowych, 9 blokéw warunkowych oraz 18
Zakres roboczy napig¢ zasilania 0,8...1,1U, (9,6...264V) sekji zmiany stanu przekaznikéw
Znamionowy pobor mocy AC VA $25 wykonawczych.  Uniwersalna  struktura
— DE Y £2 programowa pozwala w prosty i szybki sposéb
Zakres czestotliwosci zasilania Hz 47..63 . . .
" B B konfigurowa¢  funkcje czasowe oraz
Styki sterujgce S1iS2 . -
= minimalne napiecie sterujagce @ 0,7U, sekwencyjne zdefiniowane przez
= minimalny czas trwania impulsu ms AC: =90 DC: > 45 uzytkownika, dajgc mozliwoéc implementacji
= obcigzalny tak schematéw  dziatania niedostepnych w
0Odpornosé na udary wysokiej energii surge v 1000 typowych przekaznikach czasowych.
Dane izolacji tadowanie  programu do  przekainika
Znamionowe napigcie izolacji V AC 250 realizowane jest poprzez ztacze USB z
Znamionowe napigcie udarowe \ 4000 1,2/50us wykorzystaniem aplikacji PC.
Kategoria przepieciowa 1] Podiqczenie
Stopieri zanieczyszczenia izolacji 2
Klasa palnosci ptytka: VO, obudowa: HB ol
Napiecie probiercze - ! !
= wejscie - wyjscie V AC 4000 ]
= przerwa zestykowa 1000
Pozostate dane Al A2
Trwaios’é. kflczgniowa w kategorii AC1 il > 50x10° S1 S2
przy obcigzeniu 50% I,
Trwatosé mechaniczna cykle >10’ S1 S2
Wymiary (a x b x h) / masa mm/g 90 x 17,5 x 66 / 56g A1:§:A2
Temperatura sktadowania / pracy °C -40...+70 / -20...+45 ® T
Stopien ochrony obudowy 1P20 RN 5
Maksymalna wilgotnos¢ wzgledna % 85 180—
0Odpornosé na udary g 15
Odpornos¢ na wibracje mm 0,35 10...55Hz R2
. . 280
Uktad odmierzania czasu
Funkcja odmierzania czasu Dowolnie programowalna 5 |28| 18
Zakresy czasowe (kazdy blok czasowy) 1s, 10s, 1m, 10m, 1h, 10h, 100h _]
Zewnetrzna nastawa czasu Ptynna 0,1...1,0 x zakres |
Dokfadnos¢ nastawy zewngtrznej % 5 wartosci zakresu @ Montaz
Powtarzalnos¢ % 0,50 - — - - —
G ] ms <100 1.0dtaczy¢ zasilanie od instalacji, w ktorej

Uwaga

Minimalna wartos$¢ napiecia S1-A2 oraz S2-A2, przy ktérym gwarantowane jest
rozpoznanie sygnatu sterujacego.

Dla zakresu 1s doktadnos$¢ moze by¢ mniejsza ze wzgledu na wptyw czasu startu
procesora oraz chwili zataczenia zasilania w odniesieniu do przebiegu AC.
Maksymalny prad ciagty przeptywajacy tacznie przez wszystkie styki przekaznika.

montowany bedzie uktad.

2.Sprawdzi¢ odpowiednim przyrzagdem brak
napiecia na przewodach przytaczeniowych.

3.Zamontowaé przekaznik na szynie DIN
35mm.

4.Podtaczyé przewody zgodnie ze schematem
podtaczenia.

5.Zatgczy¢ napiecie zasilajace.

6.Zaprogramowac funkcje czasowa.

Kodowanie wyrobu

Urzadzenie nalezy podtaczy¢ do sieci zasilajgcej zgodnie z obowigzujgcymi
normami wedtug schematu zamieszczonego w niniejszej instrukcji. Instalacja
przekaznika powinna by¢ dokonana przez wykwalifikowane osoby znajgce
zasady montazu elektrycznego. Uszkodzenie lub demontaz obudowy stwarza
zagrozenie porazenia prgdem. Montaz urzadzenia jest niewskazany w
przypadku wykrycia wad przekaznika.
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Podwadjny programowalny przekaznik czasowy
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‘ Zasoby programowe pojedynczego przekaznika (Rx — dowolny przekaznik R1 lub R2, Sx — dowolne wejécie sterujace S1 lub S2)
Zas6b llosé Opis
1. Konfiguruje stan poczatkowy przekaznikdédw wykonawczych R1 i R2 po zataczeniu napiecia zasilajgcego.
e Rx=0 e Rx=1
START 1 2. Okredla dodatkowe opdznienie po zatgczeniu zasilania, umozliwiajgce detekcje stanu sygnatéw wejsciowych S1, S2
przed rozpoczeciem realizacji zaprogramowanych funkcji (patrz ,minimalny czas trwania impulsu”).
o Oms (brak opdzZnienia) e 50ms
e 100ms e 150ms
1. Definiuje operacje na przekaznikach wykonawczych.
e Nie zmieniaj stanu Rx o Wylacz Rx
Kontrola 18 e Wigcz Rx e Neguj Rx (zmiana stanu na przeciwny)
stanu R 2. Po wykonaniu operacji na przekaznikach okresla nastepny realizowany etap programu.
o Kontynuuj (kolejny etap) e Skocz do...
(wykonuje skok do podanego etapu)
1. Sprawdza ustawiony warunek logiczny LE (Logical Expression) i wykonuje skok do podanego etapu.
Warunek logiczny sktada sie maksymalnie z trzech argumentdw S1, S2, R1 lub R2 oraz operacji AND, OR lub XOR.
e Bezwarunkowo (brak kontroli warunku) e Czekaj na LE=0
o Czekaj na LE=1 e Czekaj nazmiang LEzOnal
9 e Czekaj nazmiane LEz1na 0 e Czekaj na dowolng zmiane LE
e Jezeli LE=0 e Jezeli LE=1
2. Definiuje etap lub etapy, do ktérych nastgpi skok. Dla dwéch ostatnich warunkéw nalezy poda¢ dwa miejsca skokow
— pierwszy jest istotny, gdy warunek jest spetniony, drugi w sytuacji przeciwnej.
1. Pozwala na ustawienie odmierzanego czasu.
o Zakresy: 1s, 10s, 1m, 10m, 1h, 10h, 100h e Ptynna regulacja 0,1...1,0 wartosci zakresu
o Mozliwo$¢ pobrania ustawien z potencjometréw zamontowanych na panelu przekaznika
2. W trakcie odmierzania czasu mozliwa jest kontrola warunku logicznego LE i wykonanie skoku. Warunek pozwala na
Blok przerwanie liczenia czasu po spetnieniu warunku. Operacja skoku zostata opisana w polu , Kontrola stanu R”.
czasowy o Nie sprawdzaj LE o Skocz jezeli LE=0
o Skocz jezeli LE=1 e Skocz jezeli zmiana LEzOna 1
o Skocz jezelizmiana LEz 1 na 0 o Skocz jezeli dowolna zmiana LE
3. Po catkowitym zakoriczeniu odmierzania nastawionego czasu program przechodzi do kolejnego etapu znajdujgcego
sie po biezagcym bloku czasowym.
Programowanie Wymiary
Do programowania przekaznikow czasowych serii MTR17-TPD-U240-205 17.5
zostata przygotowana specjalna aplikacja TimProg dziatajgca w systemie
Windows. Komunikacja z przekaznikiem odbywa sie poprzez ztgcze mini 45
USB umieszczone na panelu czotowym, przy pomocy standardowego
kabla, stosowanego réwniez do podtaczenia telefonéw komérkowych lub
aparatow fotograficznych. Instrukcja uzytkownika oraz program TimProg
dostepny jest bezptatnie na stronie www.dobry-czas.pl.
Opcje aplikacji TimProg ©
<
<
1. Edycja konfiguracji wartosci poczatkowych, operacji na -
przekaznikach R1, R2, skokéw warunkowych i blokéw czasowych. D
2.  tadowanie i odczyt programu przekaznika.
3.  Podglad biezgcego stanu pracy — aktualnego etapu, stanu stykéw =
Sx, stanu przekaznikdw Rx i wartosci odmierzanych czaséw. 90
4. Symulacja dziatania przygotowanych programéw wraz z

mozliwoscig  krokowania  bez  koniecznosci  podtaczania
przekaznika.

5.  Zapis i odczyt z dysku funkcji czasowych zdefiniowanych przez
uzytkownika.

6.  Eksport ustawien do pliku tekstowego w celu przygotowania
dokumentacji.

7.  Obstuga w jezyku polskim i angielskim.

8.  Zabezpieczenie programu przekaznika hastem.
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